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® Sistemi di Visione Artificiale

* Software specifici di settore (LabView, Matlab, ...)
* Elementi di Robotica




Articolazione Articolazione Articolazione |
Elettronica Elettrotecnica Automazione
3 o 4 o 5 o 3 o 40 S o 3 o 40 S o

Elettrotecnica ed

Elettronica 7(2) 6(2) 6(3) 7(2) 6(2) 6(3) 7(2) 5(2) 5(3)

Sistemi

Automatici 4(2) 5(3) 5(2) 4(2) 5(3) 5(2) 4(2) 6(3) 6(2)

Tecnologiae

rogettasione 514 5(4) 6(5) 5(4) 5(4) 6(5) 5(4) 5(4) 6(5)

Le materie di studio sono le stesse per le tre

. T— - . . . (ore di laboratorio)
articolazioni, cosi come gli argomenti affrontati,

cambiano i livelli di approfondimento.
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MATLAB

The Language of Technical Computing

PROGRAMMING LANGUAGE
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